RA Teleskop Motor + Handsteuerung M5 fur Orbinar EQ4 EQ4S Montierung

Um Astrofotografie betreiben zu kénnen, ist es notwendig, die meist sehr lichtschwachen Objekte
moglichst lange belichten zu konnen. Dazu muss bei den verwendeten Teleskopen der
Stundenwinkel (Rektaszension, Abklirzung 'RA') nachgeflhrt werden, um die Erdrotation

Anleitung

auszugleichen.

Enthaltene Teile des Motors M5:

Groles Zahnrad Batteriebox

So bauen Sie den Motor an die Montierung:

1.

Nehmen Sie das grof3e Zahnrad, die
Motorantriebseinheit, die
Handkontrolleinheit und die Batteriebox
vorsichtig aus der Schachtel.
Uberprifen Sie alle Teile auf
Vollstandigkeit.

Drehen Sie mit dem InbusschlUssel die
kleine Schraube an der Seite des
grolRen Zahnrades (A) vorsichtig ein
wenig heraus, damit sie diese auf das
Zahnrad problemlos aufsetzen kdnnen.
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Sie benotigen zum Zusammenbau: Kleiner Schraubendreher / kleiner Imbusschlussel




Setzen Sie nun das Zahnrad (A) auf den
schmalen, unteren Bolzen an der
Montierung (B). Schieben Sie es so weit
auf, so dass sich die Schraube des
Zahnrades an der flachen Stelle des
Bolzens befindet. Drehen Sie dafur ggf.
das Zahnrad. Ziehen Sie nun mit dem
Inbusschlissel das Zahnrad mit der
Schraube fest. Die Schraube driickt sich
daftr an die flache Stelle des Bolzens.

Achten Sie darauf, dass das Zahnrad
des Motordrehrads mit dem
Getriebezahnrad der
Teleskopmontierung fest und
ausreichend ineinander greifen.

Der Motor ist nun einsatzbereit und
muss lediglich an die Batteriebox und
Handsteuerung angeschlossen werden.

Der Motor treibt nun Uber das
Schneckengetriebe die
Rektaszensionsachse (Stundenachse)
an und gleicht die scheinbare Bewegung
der Sterne von Ost nach West aus.
Wenn der Motor eingeschaltet ist,
bleiben Sterne, Mond und Planeten
zentriert. Beobachtungen Uber langere
Zeit sind moglich, ohne dass das Objekt
aus dem Gesichtsfeld lauft.

Setzen Sie den Motorantrieb (C) mit der
Offnung (D) auf den oberen Bolzen (E)
an der Montierung. Schieben Sie die
Halterung so weit auf den Bolzen, dass
das Zahnritzel (F) auf dem grof3en
Zahnrad sitzt. Ziehen Sie nun auch hier
die Schraube fest.




So funktioniert die Handsteuerung:

1.

10.

Wabhlen Sie bitte zunachst aus, ob Sie
sich auf der nordlichen (N) oder
sudlichen (S) Halbkugel befinden.

Schalten Sie den Motor ein (ON)

Wenn Sie nach dem Einschalten keinen
der vier Schalter dricken, lauft der Motor
auf 1-facher (siderischer)
Geschwindigkeit. Die Bewegungist sehr
langsam und kaum sichtbar. Die
Erdrotation wird ausgeglichen.

Wenn Sie den ,8x“ (oben recht + oben
links) oder ,2x“ (unten rechts) dricken,
steigert sich die Geschwindigkeit
entsprechend. Die Pfeile unterhalb des
Schalters zeigen Ihnen die Richtung an.

Wenn Sie den Pause-Schalter (unten
links) drucken, hort der Motor auf sich
zu drehen.

Wenn keiner der vier Schalter gedruckt
ist, zeigt die LED-Anzeige grunes Licht.
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Wenn irgendeiner der vier Schalter gedrickt wird, zeigt die LED-Anzeige rotes Licht.

Wenn die grine LED-Anzeige blinkt, sollten die Batterien demnachst gewechselt werden.

Mit dem Kabel ist die Handsteuerung mit dem Motor und der Batteriebox verbunden.

In die Batteriebox mussen 6x Monozellen (D) eingelegt werden. Bitte legen Sie nur dann
Batterien ein wenn der Motor ausgeschaltet ist. Minus (-) muss dabei in Richtung der Feder

zeigen.
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